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(54) МОБИЛЬНЫЙ РОБОТ ГОРИЗОНТАЛЬНОГО И ВЕРТИКАЛЬНОГО ПЕРЕМЕЩЕНИЯ

(57) Формула полезной модели
Мобильный робот горизонтального и вертикального перемещения, содержащий

корпус и вентилятор, отличающийся тем, что корпус выполнен в виде ребер тетраэдра,
к двум вершинам которого прикреплены колеса, соединенные с блоком управления
колесами, к остальным двум вершинам прикреплены шариковые опоры, а вентилятор
содержит коаксиальные пропеллеры и соединен с блоком управления вентилятором,
который, в свою очередь, жестко соединен с корпусом.

Стр.: 1

R
U

1
6
4
4
0
2

U
1

R
U

1
6
4
4
0
2

U
1

http://www.fips.ru/cdfi/fips.dll/ru?ty=29&docid=164402&ki=PM


Стр.: 2

R
U

1
6
4
4
0
2

U
1

R
U

1
6
4
4
0
2

U
1


	Биб.поля
	Формула

