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Название программы для ЭВМ:
Система управления мобильными роботами при движении в неизвестной среде

Реферат:
Программа предназначена для управления группой из двухмобильных роботов. Данная система
позволяет двуммобильнымроботам, связаннымпоканалурадиосвязи, осуществлять траекторное
движение в неизвестной среде. Роботы при этом функционируют в связке ведущий - ведомый.
Особенностью данной программы является то, что для каждого робота выстраивается своя
траектория движения. При этом учитывается их взаимное расположение и наличие препятствий
поблизости.Использование в программе алгоритма градиентного спуска позволяет для ведомого
робота строить сглаженные траектории движения при избегании препятствий, взяв за основу
траекторию движения ведущего. Программа обеспечивает выполнение следующих функций:
построение траекторий движения роботов в неизвестной среде; избегание столкновений при
работе; сглаживание траектории движения; обмен данными между роботами по каналу
беспроводной связи; возможность отслеживать рабочие параметры системычерез подключенный
ПК.

PBASIC 2.5Язык программирования:

7,08 КбОбъем программы для ЭВМ:
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