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Название программы для ЭВМ:
Программа для адаптивной робастной стабилизации по выходу траекторийшагающих механизмов
с использованием каскадной схемы «LowLimb ROCS»

Реферат:
Программа предназначена для использования в системах управления экзоскелетов нижних
конечностей и двуногих шагающих роботов. Управление ведется по заданному циклу
номинальной траектории ходьбы по шести степеням свободы: по одной в каждой ступне, в
каждом колене и бедре. В программе осуществлена каскадная схема управления, когда наряду
с локальнымиобратными связями принимается, что выход каждого из звеньев оказывает влияние
на последующие звенья в каскаде. Каждый локальный регулятор реализует прямое адаптивное
робастное управление по выходу, т.е. программа может использоваться, когда параметры
экзоскелета или робота достоверно заранее неизвестны, а измерениюдоступнытолько положения
звеньев, но не скорости и ускорения. Программа может применяться для экзоскелетов,
предназначенных для поддержки ходьбы человека, создания автономных двуногих роботов,
также в качестве наглядного пособия при изучении студентами теории автоматического
управления.Программа обеспечивает выполнение следующихфункций: обеспечение устойчивой
походки, вывод данных для пользователя в режиме реального времени. Программа
ориентирована на использование в составе среды разработки Atmel/AVR Studio.

СЯзык программирования:

7,4 КбОбъем программы для ЭВМ:
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