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(54) КОЛЕСО ДЛЯ ПЕРЕДАЧИ ВРАЩАТЕЛЬНОГО ДВИЖЕНИЯ

(57) Формула полезной модели
1.Колесо для передачи вращательного движения, состоящее из тела вформе цилиндра

с основанием, совмещенным с большим основанием усеченного конуса, на боковой
поверхности которого равномерно распределены элементы зацепления, отличающееся
тем, что элементы зацепления выполнены в виде поводков.

2. Колесо для передачи вращательного движения по п. 1, отличающееся тем, что
поводки могут быть повернуты относительно боковой поверхности конуса и рабочей
оси колеса на углы -90°≤α≤90° и -90°≤β≤90°, где α - угол наклона осей поводков
относительно нормали к боковой поверхности конуса в плоскости, проходящей через
ось вращения колеса и ось поводков, a β - угол наклона оси поводков относительно
нормали к плоскости, которая перпендикулярна проходящей через ось колеса и ось
поводка.

3. Колесо для передачи вращательного движения по п. 1, отличающееся тем, что
поводки равномерно распределены по боковой поверхности конуса с угловым шагом

где N - количество поводков колеса.

4. Колесо для передачи вращательного движения по п. 1, отличающееся тем, что оно
дополнительно снабженовторымусеченнымконусом, набоковойповерхности которого
равномерно распределены элементы зацепления, а его большее основание совмещено
со вторым основанием цилиндра.
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